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OrdinamentoTopologico( ): Ul(S l//,q__ ;D?S
FOR (s = 0@; s <n; s =5+ 1)
raggiunto[s] = FALSE;
contatore = n - 1;
FOR (s = 0; s <n; s =585+ 1) {
IF (!raggiunto[s]) DepthFirstSearchRicorsivaOrdina( s );

} —>5
A

DepthFirstSearchRicorsivaOrdina( u ):
raggiunto[u] = TRUE;

FOR (x = listaAdiacenza[u].inizio; x != null; x = x.succ) { :::;;EZB
v = Xx.dato;

IF (!raggiunto[v]) DepthFirstSearchRicorsivaOrdina( v );
}
eta[u] = contatore;
contatore = contatore - 1;
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